
电磁感应参考答案：
P65-66
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4. 0 （提示：��� × ��� 的方向与����� 的方向垂直）
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��2�, 由中心 O 指向边缘

6. 等于。（提示：回路中都有磁通量的变化，铜环中有感应电流，木环中无感应电流。）

7 解：

选顺时针方向为线框回路正方向，则
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8 解：动生电动势  
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为计算简单，可引入一条辅助线 MN，构成闭合回路 MeNM, 闭合回路总电动势
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9.解:
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(1)在OB 上,距点O为 r 处取导体元 dr ,则OB 段导体内产生的电动势大小为
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同理OA段导体内产生的电动势大小为
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将 AB 棒上的电动势看作是OA棒和OB 棒上电动势的代数和,如图(b)所示,则
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8. 解：由安培环路定律可求 H
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9.解：解：大环电流在 O点处产生的磁感应强度大小
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10.解：(1)直导线在 x 处的磁场为：B = �0�
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